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1 Genel

Calismaya baglamadan 6nce, bu kullanim kilavuzu eksiksiz bir sekilde
okunmali ve anlagiimahdir.

1.1 Bu kullanim kilavuzu hakkinda

Bu kullanim kilavuzu, yalnizca N2® Sistemi igin gegerlidir ve N2® Sisteminin
kurulumunu yapan, devreye alan ve kullanimini denetleyen kigilere yoneliktir.

Kullanim kilavuzu, N2 Sisteminin kullanim siiresi boyunca saklanmali ve N2®
Sistemi ile ve sistem Uzerinde calismakla goérevli olan tim kisilerce erisilebilir
olmalidir.

1.2 Kullanim kilavuzundaki resimler

Bu kullanim kilavuzunda, N2 Sisteminin basitlestiriimis temsili resimleri
kullaniimigtir. Resimler, verilen bilgileri netlestirmeye yardim eder. Verilen bilgiler,
genel itibariyla N2® Sistemi ve bunlarin farkli tasarimlari ve tirleri igin gegerlidir.

Bu nedenle resimler, N2 Sisteminin tUm segenekleri igin gecgerli olan, genel
resimler olarak anlasiimalidir.

3 M9500E TR 2022-03 N2



‘lﬂ@

martn

1.3 N2° Sistemi genel bilgileri

> _ .

- ' g;:)egleplay
—) [l &=
\ A
\_/F App Store
Pozisyon Ag Gegidi Uygulama

izleyiciler

N2® sistemi, Konveyor Bantlardaki Bant Siyiricilarin durumunu gosterir.
Ug ana pargadan olusur:

e N2® - Bant Siyiricilari Pozisyon izleyicileri (Pl)
o N2® — Ag Gegidi (GW)
e N2® — Martin® Akilli Cihaz Yoneticisi Mobil Uygulamasi (App)

Veriler, bir veri bulutu ¢ozumu araciligiyla aktarilir ve saklanir.
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1.4 N2® - Bant Siyiricilari Pozisyon izleyicileri (PI)

Pozisyon izleyici, bant siyiricilarin ana sasesine baglanacaktir. Asagida belirtilen
parcalardan olusur:

* donus, titresim ve sicakligi izleyen bir sensor

« gerekli gucu saglayan piller

« pillerin durumunu izleyen, sensdrdan gelen sinyali veriye donusturen
elektronik parcalar

* ag gecidine baglanan bir radyo vericisi

» siyiricl ana sasesine kenetlenen Polilretan mahfaza.

Pozisyon izleyici, asiri bant siyirici hareketi durumunda da uyari verir. Pozisyon
izleyici, Martin Akilli Cihaz Yoneticisi kullanilarak izlenir ve kurulur.

48 mm c¢apindaki ana saseler igin 76 mm c¢apindaki ana saseler igin
Or. Pit Viper, QC1 HD igin 6r. XHD QC1 icin
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1.5 N2° Ag Gegidi (GW)

Ag gecidi, tesiste konveyodr bantlarin yakininda kurulacaktir. Sadece bir elektrikli
guc¢ kaynagi gerektiren, bagimsiz bir Unitedir.

Ag gecidi, Pozisyon izleyicilerden bilgi alir, veriye dénistirir ve bunlari bir GSM
Modulu aracihgiyla Veri bulutuna gonderir.

Bir A§ Gegidine, ayni anda gok sayida Pozisyon izleyici baglanabilir.

1 — Hiicresel Anten

2 — Radyo Anteni

3 - Kilit Deligi
(gosterilmemis)

4 — Metal Kasa

5 — Gii¢ Kaynagi Girisi

6 — Gii¢ Gostergesi
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1.6 N2® Martin® Akilli Cihaz Yoneticisi Mobil Uygulamasi (App)

Aciklama Uygulamayi surekli gelistiriyoruz. Bu nedenle, uygulamanin gelecek
surumleri, farkli bilgiler veya tasarima sahip olabilir.

Android veya Apple cihazlarda 10S isletim sistemini kullanan mobil cihazlarda,
Martin® Akilli Cihaz Yoneticisi Mobil Uygulamasi (App) kullaniimistir.

Kullanicinin, akilli Grunleri kaydetmesi, goruntilemesi ve galistirmasina olanak
saglar.

Pozisyon izleyicilerden gelen veriler, mobil cihazlarda Uygulama ile analiz edilir
ve goruntilenir.

Kullanicinin, bant temizleyiciler ve bunlarin siyiricilarinin durumunu anlamasini
saglar. Ayrica bant siyiricilarda fiziksel islem yapilmasi gerektiginde de, uyari
verilecektir.

Asagida, Uygulamanin iki ekran gorunttsu yer almaktadir.

Gl 85%M
Demo Site
Registered
Te Status: Max Blade Ang
Blade Life 12mo | Last Communication:
Tension 0%
= Blade Life
Max B Remaining: 0% (0/45 0 Week
Blade Ll\vh Owk | Tension Level: 21
‘ension 20% Wear Rate: T
Battery Voltage: 3.4 V
Blade Life 12ma . N/A
3 Imw‘ 100% | Start Date: N/A
Blade ID: N/A
L Cleaner Type: QB1 HI
N2 Position Indi Blade Lifl o |
2003062 1 o Blade Color: N//
c5 Low Battery Blade Width: N/A
N2 Position Indicatar Blade Llh‘ 12mo |
2003134 Tension 60% RESET TENSION
Gateway
N2 Gateway NEW BLADE
20134
v
DEVICES CONVEYORS

Uygulama, Google PlayStore veya App Store'dan indirilebilir veya asagidaki
linkten ulasilabilir.

https://forms.monday.com/forms/049a3c693e916f7cc8aa105c61aabc49?r=use1
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1.7 Kullanim amaci

N2® Sistemi, dokme malzemeler igin kullanilan konveyor bantlardaki bant
styiricilarin durumunu izlemek igin tasarlanmigtir.

N2® Sistemi, yuvarlak ana sase uglarinda Poliliretan siyiricilari olan, ana sase
donme hareketine sahip bant siyicilarda, siyiricilarin aginma dmrunu izlemek igin
kullanilabilir.

Yalnizca asagida belirtilen durumlarda kullanilabilirler:

* endustriyel alanda yer Ustunde

« dokumantasyondaki teknik verilere uygun bir sekilde
« dokumantasyonda tanimlanan kurulum konumunda.

Ag gecidi kapisi, yalnizca kablolama i¢in agiimali ve sonrasinda daima kapall
tutulmahdir.

Yalnizca asagida belirtilen kosullar saglandiginda, N2® Sistemi kullanim amacina
uygun kullaniimis kabul edilir:

- Ik ise baglamadan énce, personele sistem (izerinde ¢alisma ve is saghgi ve
guvenligi ile ilgili tim konularinda bilgi verilmis olmalidir.

* Gerekli her turlu kigisel koruyucu ekipman giyilmelidir.
* Kullanim kilavuzundaki hukumlere tam olarak uyulmalidir.

N2® Sistemi, patlama potansiyeli olan alanlarda kullaniimamalidir.

N2® Sisteminin uygunsuz kosullar altinda galistiriimasi ve N2® Sistemde yetkisiz
kisilerce degisiklik yapiimasi, uygunsuz kullanim olarak kabul edilir.

8 M9500E TR 2022-03 N2
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1.8 Personel igin gerekli vasiflar

N2 Sistemi, yalnizca yetkili ve vasifli personel tarafindan galistirilabilir.

Gerekli becerilere sahip olan ve asagida belirtilen tim kosullari karsilayan kisiler,
vasifli personel sayilir:

+ mesleki egitim almig veya alanda en az 5 yillik mesleki deneyime sahip olan
» teknik deneyime sahip olan

» ilgili is saghgi ve guvenligi yonetmelikleri hakkinda bilgi sahibi olan.

Cihazi galigtiracak kigiler:

» kendilerine verilen gorevleri ve riskleri degerlendirebilmeli

+ potansiyel tehlikeleri 6nceden fark edebilmeli

» fiziksel ve biligsel olarak konveyorler ve siyiricilari glvenli bir sekilde
calistirabilmeli

* uygun egitimden ge¢meli ve talimatlari almali

* bu kullanim kilavuzunu okumali ve anlamalidir.

Toprak baglantilan (Koruyucu Topraklama Kitleri), kablolama, anahtarlama,
kontrol, regllasyon, otomasyon ve tim elektrikli pargalar Gzerinde yapilacak
calismalar, yalnizca egitimli elektrikciler tarafindan yapilabilir.

9 M9500E TR 2022-03 N2
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Gerekli asgari vasiflar

: . ; . Ag
Islem Pozisyon lIzleyici Gegidi Uygulama
Bosaltma/A¢gma/Tasima 1 1
Konveyoru Baglatma ve Durdurma
Pozisyon izleyiciyi Birlegtirme 1 1
Pozisyon izleyici Montaji 2 2
Ag Gegidini Birlestirme 3 3
Ag Gegidi Montaji 3 3
Uygulama Kurulumu 4 4 4
islevsel Testler 3+4 3+4
Gug¢ Kaynagi Baglantisi 3 3
Ag Gecidini Kaydetme 4 4
Ayarlama 2veya3 2veya3
Yerinde Sorun Giderme (mekanik) 2 2
Yerinde Sorun Giderme (elektrik) 3 3
Yerinde Sorun Giderme (bilgi islem) 4 4
Uzaktan Sorun Giderme
Duzenli Kontroller/Temizlik 1 1
Bakim/Onarim Sorun giderme ile
ayni
Temizlik + Temizleyici  Siyiricilarini 1 1
Degistirme
Kapama/Baglantiy1 Kesme 3
Sokme/Geri Dénistirme/Bertaraf 2+3 2+3
Aciklama
Uygulanir
(X) Musteri sorumlulugunda oldugundan, yalnizca temel agiklama
1 EnduUstriyel ortamlarda mekanik isler konusunda egitim veya bilgi almig
2 Makine muhendisligi yeterlilik belgesi
3 Elektrik mihendisliginde yeterlilik belgesi
4 Yetkili kullanici. Misteri, bu islemleri yapacak kisileri yetkilendirmelidir.

10 M9500E TR 2022-03 N2
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1.9 Teknik veriler

Temel veriler Pozisyon izleyici | Ag Gegidi Aciklamalar
Cevre Sicakhigi min. -40 -40 °C
maks. 70 70 °C
Hava Nem Mubhteviyati min. 10 10 %
maks. 95 95 %
Yikseklik maks. 2.000 2.000 m
Saha Kosullari Acik hava Acik hava
e X0 ok w0 | m
Q?eqepgi Bagina Pozisyon maks. uygulanmaz 200 (-)
yici Sayisi
Dénme Arahgi min. 0 uygulanmaz
maks. 360
Koruma Derecesi (IP) [dogrulanacak] IP66 (-)
Kirlilik Derecesi maks. 3 3
Gug¢ Kaynagi Pi‘; fé?{;n Ag Gegidi Aciklama
Glg Kaynagi Gerilimi min. 2,8 VDC 100 VAC
maks. 3,6 VDC 240 VAC
Gulg¢ Kaynagi Gerilim min. 10 0 %
Dalgalanmalari
maks. 10 0 %
Gl¢ Kaynagi Frekansi min. 0 50 Hz
maks. 0 60 Hz
2 Devre kesiciden

sonra takilirsa

Asiri Gerilim Kategorisi uygulanmaz Devre kesiciden
3 Once takilirsa
Gug .Tiketimi min. 30uA 2,2¢ w
maks. 120mA 13 w
Glg¢ Kaynagi Kablosu OD maks. uygulanmaz 10mm mm
Glc¢ Kaynagi Kablosu
Azellikleri uygulanmaz SJTW
Pillerin Ozellikleri 2x AA L91 uygulanmaz Lityum Iyon
Pillerin Ongériilen Caligsma

1-2’ye kadar uygulanmaz | yil

Siresi

*Asgari gug tiketimi, ag gecidine bagl pozisyon izleyici sayisina, GSM sinyal siddeti ve beklemeye baghdir

11 M9500E TR 2022-03 N2



Radyo Pozisyon o -
. ; s . Ag Gegidi Aciklamalar
Verileri izleyici g LGee ¢
Protokoller LoRa LoRa; CAT-M1
Frekanslar 868
868MHZ, LTE-M/NB-loT
LTE-FDD: B1[2100], B2[1900] B3[1800], B4[1700],
B5[850], B8[900], B12[700], B13[700], B18[850],
B19[850], B20[800], B26[850], B28[700] | LTE-TDD: MHz
B39[1900] (yalnizca LTE-M)
GSM, EDGE, GPRS
2G Frekans Bantlari: GSM850, EGSM900, DCS1800,
PCS1900
Hiz 1 Kbps 375Kbps indirme/375Kbps Yiikleme
SIM Boyutu uygulanmaz | mikro (3FF)
Kurulum, Onarim, Pozisyon o _—
Bakim izleyici Ag Gegidi Aciklamalar
Uriin Boyutu D 121 919 mm
78 393 mm
237 mm
Ag gecidi agirligi, montaj
Uriin Agirhg: 1,4 3,8 kg |yapisi ve donanimlari
icermez.
Kutu Boyutu 200 1000 mm
200 300 mm
200 200 mm
Uriin + Kutu Agirhig 1,5 4,5 kg
A Pozisyon = T
Depolama verileri lzleyici Ag Gegidi Aciklamalar
Cevre Sicakhgi min. -40 -40 °C
maks. 100 100 °C
Hava Nem Muhteviyati min. 10 10 %
maks. 95 95 %
Y kseklik maks. 3.000 3.000 m
Depolama Sdresi maks. 365 1.825 gln

12 M9500E TR 2022-03 N2
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1.10 Kullanim alani kosullari

Operatér, bu kullanim kilavuzunda belirtilen sartlara gore personelin
sorumluluklarini belirlemelidir. Bunu yaparken, kullanim asamalarindaki farkli
gerekler dikkate alinmali ve vasifli kigiler belirlenmelidir. ("Gerekli asgari vasiflar”
bolimune bakin).

Operator, calisma bolgesinde uygulanan kaza onleme ve ig sagligi ve guvenligi
yonetmeliklerine uymali ve bunlari uygulamahdir.

Operator, kaza 6nleme hakkinda yururlikte bulunan ulusal yonetmeliklere gore
tesise 6zel calistirma talimatlari hazirlamalidir.

Operator, onay almadan degisiklik, ekleme veya dénustlirme islemi baglatmamali
veya gergeklestirmemelidir.

1.11Tedarik kapsami

Asagida belirtilen 6geler, tedarik kapsaminin bir parcasidir:

N2® Bant Siyiricilari Pozisyon izleyicileri (PI)
1 adet Mahfaza (turuncu renkli politretan)

1 adet Pil bolmesi

2 adet PIil

1 adet Kelepce

1 adet Kullanim Kilavuzu (Basili Kopya)

N2® — Ag Gegidi (GW)

Mahfaza, elektronik pargalar ve tutma konstriksiyonu iceren 1 adet ag gecidi
GSM baglantisi icin 1 adet Anten (diz tasarim) (Hlcresel Anten)

Pozisyon izleyici baglantisi icin 1 adet Anten (yuvarlak tasarim) (Radyo Anteni)
1 poset sabitleme malzemeleri (4 kelepge, vida, somun, pul)

4 adet Montaj plakasi

1 Set ¢ikartma

1 adet Kullanim Kilavuzu (Basili Kopya)

13 M9500E TR 2022-03 N2
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2 Guvenlik

2.1 Genel glivenlik talimatlari

é Bant siyirici belgeleri ve glivenlik talimatlarina uydugunuzdan emin
olun!

TEHLIKE

Konveyorin hareketli veya doner parcgalarina takilma

Vucut bolimleri ve/veya kiyafetler, hareketli veya dénen pargalara yakalanabilir ve
iceri cekilebilir ve bu, ciddi veya 6limcul yaralanmalara neden olabilir.

Konveyodr bantta gerilimler serbest kalabilir ve 6nceden farkina varmadan, dékme
malzemenin hareket etmesine neden olabilir.

— Konveyor bant ¢alisir durumdayken lizerinde bir islem yapmayin veya hareket
eden konveydr banda uzanmayin!

— Kurulum veya bakim g¢alismasi yapmadan 6nce, konveydr bant sistemine ve
aksesuarlarina giden tim gii¢ kaynaklarinin kapatildigindan ve kazara
acllmaya karsi emniyete alindigindan emin olun.

— Kilitle/Etiketle/Dene (LOTOTO) Prosediirlerini uygulayin.
— Uyari isaretleri yerlestirin.
— Besleme béliimiine erisimi engellemek icin, uygun Koruyucu Bariyerler takin!

— Koruyucu Bariyerlerin, muayene kapilari kasasina diizgiin bir sekilde monte
edildiginden emin olun.

— Koruyucu Bariyerler ve tiim pargalarin, her zaman iyi durumda oldugundan
emin olun.

— Koruyucu Bariyerlerin, biikiilmediginden ve kolayca monte edilebildiginden
emin olun.

TEHLIKE

Patlama veya yangin riski

Potansiyel olarak patlayici alanlar/ATEX Alanlarin tanimlanmamasindan kaynaklanan
patlamalar!

— N2 Sistemini veya pargalarini, potansiyel olarak patlayici alanlar/ATEX
Alanlarinda kullanmayin!

14 M9500E TR 2022-03 N2
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/ﬁ\ TEHLIKE

Elektrik gerilimi!
Ag Gegidi icindeki elektrikli pargalara dokunma nedeniyle elektrik garpmasi

— Kapiyr agmadan énce gli¢ kaynagi baglantisini kesin. Sistemin tiim kutuplarini,
sebekeden ayirin (devre kesiciyi veya ana salteri kapatin).

— Tekrar agilmaya kargi emniyete alin: Sistemin yanliglkla agiimasi énlenmelidir
(6r. 6zel Kilitlerle).

— Gerilim olmadigini kontrol edin: Uygun bir élgiim cihazi (iki kutuplu gerilim test
cihazi) ile, tiim kutuplarda gerilim olmadigi belirlenmelidir.

A UYARI

Elektrik gerilimi!

Elektrik arizalari, A§ Gegidinde kisa devre ve titresimden kaynaklanan elektrik
carpmasi riski

— Ad Gegcidini, titresim meydana gelmeyecek sekilde monte edin.

A UYARI

Kapali alanlarda ¢calisma

Siyiricilarin kuruldugu alanlara erisim genelde zordur ve bunlar kapali alanlardir.
Genelde zor pozisyonlarda ¢alismak gerekir.

— Aligilmig tedbirlerin 6tesinde is glivenligi 6nlemlerinin gerekip gerekmedigini
belirleyin!

A UYARI

Dusme riski

N2 Sistemleri, genellikle yikseklere monte edilir ve yiiksek yerlerde galistirilir. Disme
riski ortaya gikabilir.

— Bu nedenle, daha yliksek ¢alisma alanlarina kurulum yaparken dlismeye
karsi koruma donanim kullanin!

15 M9500E TR 2022-03 N2
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A UYARI

Onaylanmamis pargalar nedeniyle yaralanma tehlikesi
Onaylanmamis pargalar, dogrudan veya dolayl olarak kisisel yaralanmalara neden
olabilir veya mala hasar verebilir.

— Yalnizca dretici tarafindan daditilan veya acgik¢a (yazili olarak) onaylanmis
aksesuarlari ve yedek parcgalari kullanin!

2.2 Sistem uzerindeki guvenlik igaretleri

N2 Sistemi Uzerindeki guvenlik isaretleri iyi durumda tutulmali ve her zaman agik
sekilde gorunuar olmalidir. Sistemin pargalari degistirilirse, yedek pargalarin
uygun uyari isaretlerine sahip oldugundan veya isaretlerin yerlestirileceginden
emin olun.

2.3 Kisisel koruyucu donanimlar

Siyiricilar Uzerinde c¢alisma yapacak kisiler, uygun kisisel koruyucu donanimlari
kullanmalidir. Asgari gerekler soyledir:

Sembol Anlam

Bas ve g6z korumasi kullanin

En az bilek hizasinda ayak korumasi kullanin

Eldiven takin

Gerekirse disme korumasi kullanin

16 M9500E TR 2022-03 N2
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3 Kurulum Oncesi Hazirliklar

3.1 Calisma kosullarini kontrol etme

Kurulumdan 6nce, N2 Sisteminin uygulamaya uygun olup olmadidini kontrol
edin. Bu amagla, agagida belirtilen kosullar saglanmalidir:

« Mevcut alan, N2® Sisteminin engelsiz kurulumu, bakimi ve onarimina izin
vermelidir,

« N2® Sistemi, ilgili galisma kosullarini karsilamalidir (ortam kosullari,
konveyorin ¢alisma modu, dokme malzemenin ézellikleri, yangin korunmasi,
patlamaya karsi koruma, vb.),

* A Gegidinin bulundugu yerde, desteklenen GSM sinyali mevcut olmalidir,

+ Ag Gegidi gug beslemesi, kesintisiz elektrik kaynagina sahip olmalidir.
3.2 Dogru kurulum konumunu bulma

0' NOT

e Siyiricl ana sasesine bir Pozisyon izleyici takmak igin, en az 75 mm gikinti
gerekir.

e Bu mumkin degilse, siyirici ana saseleri icin secenek olarak uzatma
adaptorleri kullanilabilir.

e Pozisyon izleyici, miknatislarin yakinina kurulmamaldir, aksi takdirde
sonuglar hatali olabilir.

ol NOT
e Ag Gegcidini, tiim Pozisyon izleyicilerin merkezine en yakin, en yiksek
noktaya monte edin.

e Tum sensorleri, 800m alan iginde kurun, ancak A Gegidine 3 m’den yakin
olmamalidir.
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3.3 Gerekli maksimum alet ve malzemeler
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Aksesuarlar ve diger malzemeler

Asagida belirtilen aksesuarlar ve diger malzemeler, tedarik kapsami dahilinde
degildir ancak N2 Sistemin kurulumu ve kullanimi igin faydal veya gerekli olabilir.

Hucresel Ag Cozumleyici

Ag Gegitlerinin kurulacagi yerde, GSM sinyali kontrol edilmeli ve
saglanmahdir. Bu nedenle, bir Hucresel Ag Cozumleyici
kullanilmasi faydali olur. Siretta Ltd “Snyper” cihazlari,
kullanilabilecek uygun Urunlere ornektir. Ayrintilar i¢in lutfen Martin
Engineering ile iletisime gegin.

Siyirici Ana Sasesi uzatma adaptorleri

Siyirici ana sasesine bir Pozisyon izleyici takmak igin, ana sase kenarinda asgari
75 mm bosluk gereklidir. Bu mumkun degilse, siyirici ana saseleri igin segenek
olarak uzatma adaptdrleri kullanilabilir. Ayrintilar igin lGtfen Martin Engineering ile
iletisime gegin.

GSM kullanilabilirligini kontrol etme

N2 sisteminin iglevselligi, hlcresel veri baglantilarina baghdir. Bu nedenle AJ
Gegcidinin bulundugu yerde, GSM sinyalinin oldugundan emin olun.

AJ Gegidi kurulumundan 6nce, A§ Gegidinin kurulacagi yerlerde GSM sinyali
kontrol edilmeli ve saglanmalidir.

Bir Hucresel Ag Cozumleyici kullaniimasi faydal olabilir.
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3.6 Uygulama kurulumu

1. Martin Akilli Cihaz Yonetici Uygulamasini indirmek ve
kurmak igin QR kodunu tarayin.

2. Kayit iglemi, indirildikten sonra dogrudan Uygulamadan
yapilabilir veya yardim icin N2admin@martin-eng.com ile
iletisime gegin.

3. Pozisyon izleyiciyi kaydetmek ve kurulumu tamamlamak
icin, ekrandaki talimatlar izleyin.

3.7 Bosaltma/A¢mal/Tasima

Paketi acarken, tum pargalarin eksiksiz ve saglam olup olmadigi kontrol
edilmelidir.
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4 Kurulum

TEHLIKE

Konveyﬁrﬁn hareketli veya doner parcgalarina takilma

Vicut bolimleri ve/veya kiyafetler, hareketli veya dénen pargalara yakalanabilir ve
iceri cekilebilir ve bu, ciddi veya 6limcul yaralanmalara neden olabilir.

Konveyor bantta gerilimler serbest kalabilir ve 6énceden farkina varmadan, dékme
malzemenin hareket etmesine neden olabilir.

Konveyér bant ¢alisir durumdayken (zerinde bir islem yapmayin veya
hareket eden konveydr banda uzanmayin!

Kurulum veya bakim ¢alismasi yapmadan énce, konveyoér bant sistemine ve
aksesuarlarina giden tiim gli¢ kaynaklarinin kapatildigindan ve kazara
acilmaya kargsi emniyete alindigindan emin olun.

Kilitle/Etiketle/Dene (LOTOTO) Prosediirlerini uygulayin.
Uyari isaretleri yerlegtirin.
Besleme béliimiine erigimi engellemek igin, uygun Koruyucu Bariyerler takin!

Koruyucu Bariyerlerin, muayene kapilari kasasina diizgiin bir sekilde monte
edildiginden emin olun.

Koruyucu Bariyerler ve tiim pargalarin, her zaman iyi durumda oldugundan
emin olun.

Koruyucu Bariyerlerin, blikiilmediginden ve kolayca monte edilebildiginden
emin olun.

UYARI

Agir nesneler

Parcalar, kaldirma aletleriyle tagsinmasi gereken agirlikta olabilir. Bu tur pargalarin elle
kaldiriimasi, ciddi iskelet yaralanmalarina neden olabilir.

— Ylik kisi basina > 25 kg ise, uygun yardimci aletleri kullanin!
— Agirik merkezini belirleyin! Kaldirma islemi sirasinda, pargalarin yana

yatmamasina dikkat edin!
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4.1 Ag Gecidi montaji

A DIKKAT

Diisme, carpma, tokezleme riski

Ag Gegidini bu alana monte etmek, kisilerin parmakliga tutunmasini engeller.

— Parmakliklarin bloke edilmesi ek riskler olugturuyorsa, alternatif Ag Gegidi
sabitlemeleri kullanin.

DIKKAT

Yaralanma riski

Ag Gegidi veya pargalar yere duser ve kisileri tehlikeye atar.
— Ag Gegcidini her zaman dlizgiin sekilde sabitleyin
— Mevcut tiim sabitleme braketlerini kullanin!

1. Ag Gegidinin yerini belirleyin. Ag Gegidi, tim Pozisyon izleyicileri merkezine
en yakin, yuksek bir yere monte edilmelidir.

2. Ag Gegcidini, birlikte verilen montaj braketi ve donanimini kullanarak monte

edin.

Antenleri kurun.

4. Ag Gegidine bir sebeke baglanti kablosu (gerilimsiz) takin.

W
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5. AJ Gegcidinin igini temizleyin. Gerekirse, basingli hava kullanin. Toz
birikmediginden emin olun.
6. AQJ Gegcidi kapisini kapatin ve acilmaya karsi emniyete alin.

0| NOT

e AJ Gegidi kapisi, sadece kablolama igin acgilmali ve daima kapal
tutulmahdir.

7. Sebeke baglanti kablosunu, gug¢ kaynagina baglayin.

v Ag Gecidi alternatif akim (AC) gici aliyorsa, gi¢ 1s1gi1 yesil renkte
yanacaktir.
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4.2 Ag Gegidini kaydetme

0' NOT

¢ Ag Gegidi kaydi, yalnizca bu ekranda Ag Gegidi yoksa gereklidir.

¢ Genel olarak, Ag Gegidi 6nceden bolgeye kaydedilmis olacaktir.

1. Uygulamayi agin ve bolgenizi segin

LIK'_[E'SI i '
- Genellikle, Ag Gegidi onceden
@0C+: bdlgeye kaydedilmis olacaktir.
E— Sadece bu ekranda Ag Gegidi
_ e, olmadiginda gereklidir:
2. Ekranin altindaki “Cihazlar”i segin ve

12345

“+” ekleyin.

DEVICES CONVEYORS
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3. Cihaz Turlnu ve Ag Gegidini segin.

Add Device

Device Details
Location: (41.4609345, -90.1404665)

Device Type: N2 Gateway
GUID: | 12345 Scan

Name: Test

Register

Success!

4. “Bolge” Sayfasina donmek igin
7] rest01z0 : geri okuna basin

A~
Device Last Comm. RSS!

Azggsn(nﬁoa) 9/4/2020 11:49:36 AM
uousulﬁfm 9/4/2020 11:49:22 AM
(23350‘6341 9/4/2020 11:49:15 AM
(2000002) 9/4/2020 11:49:09 AM
(zggsnlﬁgs) 9/4/2020 11:48:57 AM
(2000000 9/4/2020 11:48:13 AM

v
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5. Ag Gegcidi, kayitli cihaz olarak
0C + : goruntulenmelidir.

Gateway - Registration

Test
Posi

12345

DEVICES CONVEYORS

Aciklama Uygulamayi surekli gelistiriyoruz. Bu nedenle, uygulamanin gelecek
surumleri farkli bilgilere veya tasarima sahip olabilir.
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4.3 Pozisyon izleyiciyi birlestirme

0' NOT

Pilleri takarak, Pozisyon izleyiciye giig verilir.

Pozisyon izleyicilere, birbiri ardina gii¢ verin. Once Uygulama uzerinden Ag Gegidine
bir Pozisyon Izleyici kaydedin. Tamamlandiginda, bir sonraki Pozisyon Izleyiciye gli¢
verin.

Pilleri Takin

Agciklama Pozisyon izleyicilerini, pilleri takili olarak teslim alabilirsiniz. Bu, asagidaki
adimlarin gerekli olmadigi anlamina gelir
. Vidalari (A) gikarin.
Sensor duzenegini (B), Uretan ¢ergeveden gikarin.
Pilleri (C), sensdr tertibatina takin.

1
2
3
4. Sensor tertibatini, Uretan gergeveye geri takin.
5. Vidalari, 6,8 Nm tork degerine sikin.

v

LED gdésterge i1s1gi (D), 1 saniye boyunca siirekli yanip sénecek ve bu, glg verildigini
gOsterecektir; sonraki tim kisa yanip sénmeler, Ag Gecidi ile basarili bir sekilde
iletisim kuruldugunu gdsterir.
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4.4 Pozisyon izleyici montaij

4.41 Pozisyon izleyici (HD ve PV)

Dis sut duvari

ic sut duvari

1. Pozisyon izleyicinin monte edilecegi yeri belirleyin. Pozisyon izleyici, i¢ veya
dis sut duvarina monte edilebilir.

2. l¢ sut duvari kurulumlari igin:

a.
b.
C.
d.

Somunu kelepgeden (E) ¢ikarin.

Pozisyon izleyiciyi ana sase lizerinde kaydirin.

Kelepgeyi pozisyon izleyiciye takin.

Somunu tekrar takin ve dénmesini dnleyecek sekilde kelepgeyi (E) sikin.

3. Dis sut duvari kurulumlari igin:

a.
b.

Aciklama: Kelepgeleri, sadece pozisyon izleyicinin elle déndirilemeyecegi noktaya kadar
sikin.
VEYA: Kelepceyi daha geriye takin, bu da Uretan mahfazanin arka tarafina daha yakin bir

Pozisyon izleyiciyi ana sase lzerinde kaydirin.
Doénmesini 6nlemek icin kelepgeyi (E) sikin.

Bu durumda, somundan dis ¢ikintisi genellikle 8 mm’dir. 15 mm’yi asilmamahdir.

yere takilmasi anlamina gelir.

4.4.2 Pozisyon izleyici (HD Maks ve XHD)

= ¥

A

Pozisyon izleyicinin monte edilecegi yeri belirleyin. A§ Gegcidine en yakin
SIyIrICI ucunu segin.

Pozisyon izleyiciyi ana sase lizerinde kaydirin.

Doénmesini 6nlemek icin kelepgeyi (E) sikin.
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4.5 Pozisyon izleyiciyi kaydetme

Aciklama Uygulamay surekli gelistiriyoruz. Bu nedenle, uygulamanin gelecek
surumleri farkli bilgilere veya tasarima sahip olabilir.

1. Ekranin altindaki "Cihazlar"i

el . wy Nk H
0o +7/ secin ve "+" ekleyin.

Martin Engineering

N2 Gateway

CFIDISPLAYROOM-141
*  POZISYON [ZLEYICiYi eklemeden
e | konveyoér eklemek igin, konveybrleri ve
6W0000010016 ardindan “+” isaretini segin.

Newtestconveyor-003
N2 position Indicator

Unregistered

= DEVICES CONVEYORS

2. Pozisyon izleyicileri Segin.

« Tarayin veya GUID yazin

+ Acllir listeden veya henlz

Device Type: N2 Position Indicator - yUklenmemi§Se, yeni bllgller
—Ipn ekleyerek kalan bilgileri secin.
/ PRN: scan =
PRN =Urin Conveyor: Belt 1 < . Ardlndan kaydedin
Kay/t Cleaner Type: QC1HD <
numarasi Tensioner Type: Twist™ Tensioner (38850) 4_
(varsa) <+

Register
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3. Konveyodrle ilgili tim bilgileri
Not: Bas ve kuyruk QL A ekleyin

konumlarinin R

T ey | stiana. 20 " « Bas konumunu ayarlayin
gergeklestirir, bu | Beltwidth: 43 in

nedenle  Kullanicl, | o ciness: o . Kuyruk konumunu ayarlayln
omamun yatminda | % (varsa)

olmalidir Head Pulley Diam.: 18 in

Material: Aggregate ® Kayd ed i n
\» Head Location: Set :: Uygulama surumune bag“

[ T olarak "kuyruk konumu® satiri
goruntilenmeyebilir

Register

4. Yeni kaydettiginiz cihazi segin
ve "yeni siyiric" sekmesine

Belt1-121
martin

Register New Blade baS | n .
SoiuerBdnobinstailsd Cleaner Type:  QC1+ Pit Viper
Blade Life o Tensioner Type: N2 Twist Tensioner
Remaining: N/A
Next Tension: N/A Blade Color:  Orange (Standard)
g Bace w42 5. Tum alanlar ekleyin, Kalan
i Styirict Omrunua gerektigi gibi
Blade ID: N/A
oo 14 ayarlayin, ‘OK’ tusuna basin*
EIadeW\dylZ:‘V\,‘; ;
r—— * Yeni bir siyirici takildiginda,
siyirict  kaydedilmeden &énce
4 5 8 gerginin ayarlandigi
7. 8 9 varsayilir. Styirici eklendikten
P = sonra gergi eklenirse, “Gergiyi
Sifirlayin”
s 6. Tum bilgiler, artik o cihazin
3
= : altinda gdsterilmelidir.
Sensér 6  saat iginde B e
baglanacak veya elle Remlring: N
sifirlanacaktir piosliiesuisli RO
(sifirlama,sensér  iizerindeki P NA
okun lizerine bir miknatis o o
dokunusguyla veya pilleri Blade ID: BLOOOIC 00 ::
¢ikararak ve yeniden takarak il gL
gerceklestirilen,glic 6nglisiyle Blade Width: 36.0
yapilabilir)

New Blade
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Test 10

/

Tamamen
baglanmis
sensér

Status: Good
Last data received: 9/18/2020 12:48:28 AM
Blade Life

Remaining: 10

Reset Tension

New Blade

-

7. Pozisyon izleyici kurulumu
tamamen tamamlanmigtir.

31
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5 Calistirma

UYARI

Ucan nesneler

Konveydr Uzerinde veya icinde birakilan nesneler, konveyoér agildiginda kontrolsiiz
bir sekilde etrafta ugusabilir ve insanlara ¢arpabilir ve onlari yaralayabilir.

— Konveyobri ¢alistirmadan énce aletler, cihazlar gibi tiim yabanci cisimleri
banttan ¢ikarin!

5.1 Devreye alma

Uygulamadaki cihazlar i¢in tum girdilerin, gerekli giktilari gosterdigini kontrol edin:
1. Ag gecidi durumu 'iyi', gt¢ verildigini gosterir.
2. AQ gecidi sinyal gucd, loT ile baglantisi oldugunu gosterir.
3. Her Pozisyon izleyici icin durumu ve sinyal giliciini de kontrol edin.

5.2 Calismaya hazir

Ag gecidi ve bireysel Pozisyon izleyiciler uygulamaya basarili bir sekilde
kaydedildikten sonra, N2® sistemi galismaya hazirdur.

Bireysel parametreler, artik uygulamadan izlenebilir ve okunabilir.

Siyirict uglari dnceden tanimlanmig bir tolerans araligindan ¢ok asinmissa,
uygulamada otomatik olarak bir alarm tetiklenir.

5.3 Ayarlama

Pozisyon izleyici, fabrikada ayarlanmistir. Zemine goreceli agisini bilmek igin, bir
ayar yapllmasi gerekmez.

Uygulama Uzerinden yeni bir siyirici kurulumu ayarlandiginda, sistem Pozisyon
izleyiciden aldigi sonraki aclyi siyirici baslangig agisi olarak alir.
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5.4 Uygulamanin temel iglevleri

Giris
Uygulamaya Girig

istenilen bélgenin segimi
Uygulama ana ekranindan o girise dokunarak, istediginiz bolgeyi segin.

Kurulu cihazlarin ayrintilan
Tdm kurulu cihazlar gosteren listeden, ayrintilarini goruntulemek istediginiz
cihazi segin.

Veri listeleme
Ekran, secilen cihaz igin guncel veri listesini gosterir

Siyirici bakim segenekleri
Bu ekran, ayrica bir servis teknisyeni igin 'Gergi Sifirla' veya 'Yeni Siyiricl' igin
mevcut siyiriclyl degistirme segenegini igerir.

Digerleri
islem veya gérintiileme tamamlandiginda, geri diigmesine (ekranin sol (st
kosesindeki ok) dokunarak Uygulama ana ekrana geri donebilir.

Uygulama, kullanici oturumunu bir sire agik tutacak ve ayarlar altinda oturumu

kapatiimamissa, Uygulamaya bir sonraki erisimde otomatik olarak oturum
acacaktir.
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5.5 Uygulama bildirileri ve uyarilari

Siyirici ug degisikligini planla

Siyirict dmru %25’in altina dustugunde, stokta siyirici ug oldugundan veya siparis
verildiginden emin olun ve siyiriclyl degistirmek igin uygun bir zaman planlayin.
Siyirici ucu degistirin, siyirictyi yeniden gerdirin ve uyariyi silmek igin uygulama
uzerinden bir "Yeni Siyirict Ug" ekleyin.

Siyirici ucu degistir

Siyirict, maksimum hareket agisina ulasmigtir. Siyirici asinmistir ve degistiriimesi
gerekir. Stoktan siyirict ug alin ve takin, siyiriclyr yeniden gerdirin ve uyariyi
silmek icin uygulama Uzerinden bir "Yeni Siyirict U¢" ekleyin. Bkz. 6.6 Yeni
Siyirici Ug iglevi.

Yeniden gerdirmeyi planla

Siyirict gergisi dusuktir, temizligi en Ust dlizeye g¢ikarmak igin bant siyiricilari
yeniden gerdirme planlanmahdir. Bant siyirici yeniden gerdirildikten sonra,
uyariyi silmek igin uygulamadan “Gergi Sifirlama” yapilmaldir.

Gerekli yeniden gerdirme iglemi

Bu islem yapilana kadar temizleme performansi disuk olacagindan, Bant
Siyiricinin hemen yeniden gerdiriimesi gerekir. Siyirici yeniden gerdirildikten
sonra, uyarly! silmek icin uygulamadan “Gergi Sifilama” yapiimahdir. Bkz. 6.5
Gergi Sifirlama islevi.

Asiri hareket tetiklendi

Siyirict, banttan ¢ikmigtir. Uyariyr silmek i¢in, Uygulamadan "Gergi Sifilama"
islemlerini gergeklestirilerek siyirici  kontrol edilmeli ve performans igin
ayarlanmalidir. Pozisyon izleyici (PI) sabitleyicinin, ana saseye sabitlendiginden
emin olun; ancak kelepgeyi fazla sikmayin, aksi durumda piller pozisyon
izleyiciden gikabilir.

Siyiricinin kullanimdan ¢ikarilmasi

Siyirictyr > 10 derece banttan ayirarak, siyirict kullanimdan kaldiriimigtir. Bu
durum, tesisin bantla ilgili bagska bakim sorunlari oldugunu gésterebilir. Normal
calismaya devam etmeden oOnce, konveyor bant ve bant siyiricinin durumu
kontrol edilmelidir. Bant siyirici tekrar kullanima alindiktan sonra, “Gergi
Sifirlama” iglemleri gergeklestiriimelidir.
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Siyiricinin ucunun igce donmesi

Siyirict o kadar asinmigtir ki, siyiricinin bant ile ana sase arasindaki alandan
cekilmesi ve siyiricinin dénmesine neden olan bir durum meydana gelmigtir.
islem sirasinda muhtemelen ana sasenin yoni degismis ve bukilmis
oldugundan, bu alarm alindiginda siyirici dikkatli bir sekilde kontrol edilmelidir.
Cihaz Sahibi/Operatér kilavuzuna basvurulmali ve siyiricinin - banda goére
konumu kontrol edilmelidir.

Pil degisimini planla
Pil gerilimi, 3.05V’nin altindadir. ideal pil émri igin AA lityum iyon piller kullanarak
pil degisimini planlayin, Uygulamayi "Yeni Siyirict U¢" sekmesinden guncelleyin.

Pilleri degistir

Pil gerilimi 3.05V’nin altindadir ve sensor 24 saat boyunca iletisim kurmamistir.
ideal pil émrii igin, pilleri AA lityum iyon pillerle degistirin. Bkz. 6.7 Pozisyon
izleyici pillerinin degistirilmesi.

Sonraki baglantiy1 bekleme

Kullanici "Gergi Sifirla" islevini secip gerginin sifirlandigini onayladidi veya "Yeni
Siyirici” islevini secip uygulamaya yeni bir siyirici kaydettigi icin, Pozisyon izleyici
ag gecidine baglanmamistir (kalan siyirici émrinin yeni yuzdesinin
ayarlanmasini igerir). Sensor ag gecidine baglandiginda ve ag gecidi sistemle
iletisim kurdugunda temizlenir.

Sensor iletigim arizasi

Sensor 24 saat boyunca iletisim kurmamistir. Birden fazla sensor galismiyorsa,
ag gecidine gu¢ geldiginden ve antenlerin baglh oldugundan emin olun, ag
gecidini birkag dakikaligina kapatip ag gecidine yeniden gug vererek sistemin
sifiranmasini tamamlayin. 5 saniye boyunca kasasina miknatis temas ettirilerek
de sensor sifirlanabilir. Ardindan, sensor sistemi yeniden baslatilacak ve sistem
yeniden yuklendiginde, ag gecidine yeniden baglanacaktir.
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6 Bakim/Onarim

TEHLIKE

Konveyorun hareketli veya doner parcgalarina takilma

Vicut bolimleri ve/veya kiyafetler, hareketli veya dénen parcgalara yakalanabilir ve
iceri cekilebilir ve bu, ciddi veya 6limcul yaralanmalara neden olabilir.

Konveyor bantta gerilimler serbest kalabilir ve 6énceden farkina varmadan, dékme
malzemenin hareket etmesine neden olabilir.

Konveydr bant calisir durumdayken (zerinde bir islem yapmayin veya
hareket eden konveydr banda uzanmayin!

Kurulum veya bakim ¢alismasi yapmadan énce, konveyor bant sistemine ve
aksesuarlarina giden tiim gli¢ kaynaklarinin kapatildigindan ve kazara
acilmaya kargsi emniyete alindigindan emin olun.

Kilitle/Etiketle/Dene (LOTOTO) Prosediirlerini uygulayin.
Uyari isaretleri yerlegtirin.
Besleme béliimiine erigimi engellemek igin, uygun Koruyucu Bariyerler takin!

Koruyucu Bariyerlerin, muayene kapilari kasasina dlizgiin bir sekilde monte
edildiginden emin olun.

Koruyucu Bariyerler ve tiim pargalarin, her zaman iyi durumda oldugundan
emin olun.

Koruyucu Bariyerlerin, biiklilmediginden ve kolayca monte edilebildiginden
emin olun.

/6\ TEHLIKE

Elektrik gerilimi!

Ag Gegidi icindeki elektrikli pargalara dokunma nedeniyle elektrik garpmasi

Kapiyr agmadan 6nce gii¢ kaynagdi baglantisini kesin. Sistemin tiim kutuplarini,
sebekeden ayirin (devre kesiciyi veya ana salteri kapatin).

Tekrar agilmaya karsi emniyete alin: Sistemin yanlislikla agilmasi énlenmelidir
(6r. 6zel Kilitlerle).

Gerilim olmadigini kontrol edin: Uygun bir élgiim cihazi (iki kutuplu gerilim test
cihazi) ile, tiim kutuplarda gerilim olmadigi belirlenmelidir.
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A UYARI

Cekme, yakalama, donerken surtiinme
Bant temizleyici siyiricilari, bantta sikisabilir veya tamamen asinabilir. Bu,
"cekilmelerine" ve ana saseyi aniden hareket ettirmelerine neden olur.

— Pozisyon izleyici (izerinde islem yapmadan veya dokunmadan énce,
konveyori durdurun!

UYARI

Ucan nesneler

Konveyor lzerinde veya iginde birakilan nesneler, konveyér acildiginda kontrolsiiz
bir sekilde etrafta ugusabilir ve insanlara ¢arpabilir ve onlari yaralayabilir.

— Konveyobri ¢alistirmadan énce aletler, cihazlar gibi tiim yabanci cisimleri
banttan ¢ikarin!

Temizlik

Cok kirli pargalar, 6lgim sonucunu bozabilir. Pargalar, ne kadar kirli olduklarina
bagli olarak duzenli olarak nemli bir bezle temizlenmelidir.

Bant siyiricilari yeniden gerdirme

Uygulamadaki gergi sifilama dugmesine basilir.

Temizlik + Siyirici uglarini degistirme

Bant siyirici uglarini kontrol etmek, temizlemek ve degistirmek igin, IUtfen Bant

Siyiricilar ve gerdirme mekanizmalarinin Kullanim Talimatlarina (Calistirma ve

Bakim Kilavuzu) bakin.

0' NOT

Pozisyon izleyici, aci degisikliklerini dlcer ve raporlar.

Bant siyirici uglarinin kontrol edilmesi, temizlenmesi ve degistiriimesi, genellikle
Pozisyon izleyici agisinin degismesine neden olur.

Bu, bir alarma neden olabilir: "Asiri Hareket Tetiklendi"
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6.4 Duzenli kontrol

Aralik Bilesen parga islem
Ayhk Ag Gegidi

Hasarlarin gozle muayenesi

Pozisyon Izleyici

6.5 ‘Gergi Sifirlama’ iglevi

Uygulama, 'Gergi Sifirla' islevini sunar.

Bu islev, saha personeli tarafindan bant siyirici yeniden gerdirildiginde
kullanilacaktir.

Yalnizca 'Gergi Sifirla’ iglevi etkinlestirildiginde, N2 Sistemi bir sonraki yeniden
gerdirme islemi gerektiginde uyari verebilir. Asagida, izlenecek adimlara iligkin
bir kilavuz bulunmaktadir:

1. Uygulama gerginin sifilanmasi gerektigini belirttiginde

2. Siyiricitya gidin ve gozle muayene edin

3. Swyiricinin temizlenmesi gerekiyorsa, siyiriclyr agin ve gergiyi sifilamadan
once temizleyin

4. Siyirici ve gergi mekanizmasi operator talimatlarina goére, gergi sifirlama
islemini gergeklestirin

5. Bakim yapilan siyirict i¢cin Uygulamadan 'Gergi Sifirla’ dugmesine basin,

guvenliyse servis sirasinda ve akill telefon varsa veya daha sonra guvenli bir

yerde bakim vardiyasinin sonunda iglemi gergeklestirin.

Uygulama, 'sensorin baglanmasi bekleniyor' uyarisini gosterecektir.

Sensor ag gecidine yeniden baglandiginda, gergi %100'U gbsterecektir.

N

6.6 ‘Yeni Swyirici Ug’ iglevi

Uygulama, "Yeni Siyirici Ug' iglevi sunar.

Bu iglev, bant siyirici ucu yenisiyle degistirildiginde kullanilacaktir.

Yalnizca 'Yeni Siyiricl' iglevi etkinlestirildiginde, N2 Sistemi kalan aginma dmrinu
tahmin edebilir ve bir sonraki siyirici degistirme islemi ne zaman gerekli olacagi
konusunda bir uyar verebilir. Asagida, izlenecek siraya iligkin bir kilavuz
bulunmaktadir:
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. Uygulama, siyiricinin degistiriimesi gerektigi sinyalini verdiginde
. Siyiriciya gidin ve gézle muayene edin

Siyiricinin degistiriimesi gerekiyorsa, siyirici ve gergi ¢alistirma talimatlarina
gOre eskimis siyiriciyl yuvasindan gikarin.

Calistirma talimatlarina gére yedek siyirici ucu takin ve gerdirin.

Bakim yapilan siyirici igin Uygulamadaki 'Yeni Siyirici' digmesine basin,
guvenliyse servis sirasinda ve akill telefon varsa veya daha sonra guvenli bir
yerde bakim vardiyasinin sonunda iglemi gergeklestirin. Kismen asinmig bir
styirici takilmigsa, kalan siyirici %’sini onaylayin.

Uygulama, ‘Sensor baglantisi bekleniyor’ uyarisi verecektir.

Sensor ag gecidine yeniden baglandiginda, kismen asinmis bir siyirici ug
takilmissa daha dusuk bir % giriimedigi surece, gergi %100 olarak
goruntulenecektir.

Pozisyon izleyici pillerini degistirme

Pilleri degistir uyarisi verildiginde, asagida belirtilen siralamaya uyulmalidir:

N

o

Uygulama, pillerin degistirilmesi sinyalini verdiginde

Siyiriciya gidin ve gbézle muayene edin.

Sensoru, ¢alistirma talimatlarina goére yuvasindan gikarin.

Kullaniimis pilleri ¢cikarin ve N2 Pozisyon izleyici Kullanim Kilavuzunda
belirtilen 6zelliklere sahip yeni pillerle degistirin.

Sensoru yuvasina geri takin ve galistirma talimatlarina goére yerinde sikin.
Sensor yeniden baglatilacak ve Ag Gegidi ile baglanti kurarak, yuvasindan
cikarilmadan 6nceki konumuna otomatik olarak sifirlanacaktir.

Sensor ag gegidine yeniden baglandiginda, sensoérden gelen tum raporlar pil
degisikliginden dnceki gibi olacaktir.

Pozisyon izleyiciyi sifirlama

Pozisyon izleyici miknatis ile sifirlanabilir.

Miknatis isleviyle sifirlama, pozisyon izleyici gu¢ cevrimi ile ayni etkiye sahiptir (pil
degistirme siralamasinda oldudu gibi). Bu, pozisyon izleyiciyi kapanmaya, ardindan
yeniden yuklenmeye ve ag gecidine yeniden baglanmaya zorlar.
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7 Sorun Giderme ve Onarim

TEHLIKE

Konveyoriun hareketli veya doner pargalarina takilma

Vicut bolimleri ve/veya kiyafetler, hareketli veya dénen parcgalara yakalanabilir ve
iceri cekilebilir ve bu, ciddi veya 6limcul yaralanmalara neden olabilir.

Konveyor bantta gerilimler serbest kalabilir ve 6énceden farkina varmadan, dékme
malzemenin hareket etmesine neden olabilir.

— Konveyor bant ¢alisir durumdayken lizerinde bir islem yapmayin veya hareket
eden konveydr banda uzanmayin!

—  Kurulum veya bakim ¢alismasi yapmadan énce, konveydr bant sistemine ve
aksesuarlarina giden tiim gl¢ kaynaklarinin kapatildigindan ve kazara
acilmaya kargi emniyete alindigindan emin olun.

— Kilitle/Etiketle/Dene (LOTOTO) Prosediirlerini uygulayin.
— Uyari isaretleri yerlestirin.
— Besleme béliimiine erisimi engellemek igin, uygun Koruyucu Bariyerler takin!

— Koruyucu Bariyerlerin, muayene kapilari kasasina diizgiin bir sekilde monte
edildiginden emin olun.

— Koruyucu Bariyerler ve tiim pargalarin, her zaman iyi durumda oldugundan
emin olun.

— Koruyucu Bariyerlerin, biikilmediginden ve kolayca monte edilebildiginden
emin olun.

A UYARI

Cekme, yakalama, donerken surtiinme
Bant temizleyici siyinicilari, bantta sikisabilir veya tamamen asinabilir. Bu,
"cekilmelerine" ve ana saseyi aniden hareket ettirmelerine neden olur.

— Pozisyon izleyici lizerinde islem yapmadan veya dokunmadan oénce,
konveyori durdurun!

UYARI

Ucan nesneler

Konveyor lzerinde veya iginde birakilan nesneler, konveyér acildiginda kontrolsiiz
bir sekilde etrafta ugusabilir ve insanlara garpabilir ve onlari yaralayabilir.

— Konveyori ¢alistirmadan 6nce aletler, cihazlar gibi tiim yabanci cisimleri
banttan c¢ikarin!
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Belirti Coziim
Pozisyon Izleyici Mobil uygulamada “Ag Gegidi” segenedine tiklayin.
kayittan dnce Ag GUID'in cihaz listesinde goérinip gérinmedigini kontrol edin.

Gegidine baglanmiyor | Gorinmuyorsa, "Pozisyon izleyiciyi Kaydet" islemini yeniden yapin,
Pozisyon |zleyici voltajinin yeterli oldugundan emin olun.

Hala baglanti kurulamiyorsa, sifirlama iglemi igin Pozisyon Izleyiciye
bir miknatis yaklastirin.

Mobil uygulamada “Ag Gecidi” secenegine tiklayin.

Pozisyon izleyici GUID'in cihaz listesinde gorinup gérinmedigini kontrol edin.
kayittan sonra Ag Goérunmuyorsa, 5 dakika bekleyin ve yenileyin, ardindan antenlerin
Gecidine baglanmiyor | bagli oldugunu ve hucresel baglantiyi dogrulayin, Ag Gegidini
kapatip agin.
Ag Gegidi cihaz listesinde gorunlyorsa, Ag Gegidine olan mesafeyi
kontrol edin.

Hala baglanti kurulamiyorsa, sifirlama islemi igin Pozisyon izleyiciye
bir miknatis yaklastirin.

Pozisyon Izleyici Sensorun siyiricinin ucunda oldugunu ve en dogrudan Ag Gegidini
kayittan sonra Ag isaret ettigini dogrulayin.

Gegcidine baglanmiyor | Baglanti kurulamiyorsa, arizanin Pozisyon izleyici yerine Ag
Gecidinde oldugundan emin olmak icin, alternatif Pozisyon Izleyici ile
testi tekrarlayin.

Hala baglanti kurulamiyorsa, sifirlama islemi igin Pozisyon izleyiciye
bir miknatis yaklastirin.

Hala baglanti kurulamiyorsa, yardim i¢in Martin Engineering yerel
ofisini arayin.

Aciklamalar
GUID — (Globally Uniquie Identifier) Evrensel Tek Kimlik. Bu durumda: Pozisyon
izleyici Tanimlamasi
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8 Kapatma/Baglantiyi Kesme/Sokme

TEHLIKE

Konveyorin hareketli veya doner parcgalarina takilma

Vicut bolimleri ve/veya kiyafetler, hareketli veya dénen pargalara yakalanabilir ve
iceri cekilebilir ve bu, ciddi veya 6limcul yaralanmalara neden olabilir.

Konveyor bantta gerilimler serbest kalabilir ve 6énceden farkina varmadan, dékme
malzemenin hareket etmesine neden olabilir.

— Konveyor bant ¢aligir durumdayken (izerinde bir islem yapmayin veya
hareket eden konveydr banda uzanmayin!

— Kurulum veya bakim ¢alismasi yapmadan 6nce, konveydr bant sistemine ve
aksesuarlarina giden tim gl¢ kaynaklarinin kapatildigindan ve kazara
acilmaya kargsi emniyete alindigindan emin olun.

— Kilitle/Etiketle/Dene (LOTOTO) Prosediirlerini uygulayin.
— Uyari isaretleri yerlestirin.
— Besleme béliimiine erisimi engellemek igin, uygun Koruyucu Bariyerler takin!

— Koruyucu Bariyerlerin, muayene kapilari kasasina diizgiin bir sekilde monte
edildiginden emin olun.

— Koruyucu Bariyerler ve tiim pargalarin, her zaman iyi durumda oldugundan
emin olun.

— Koruyucu Bariyerlerin, blikiilmediginden ve kolayca monte edilebildiginden
emin olun.

Kapatma/Baglantiyi kesme
1. Uygulamadan Pozisyon izleyiciler ve ag gegitlerini silin

2. AQ Gegitlerinin baglantisini gi¢ kaynagindan kesin
3. Pozisyon izleyicilerden pilleri cikarin
4

. Gerekirse, Pozisyon izleyiciler ve Ag Gegitlerini sékiin.

Sokme
Pozisyon izleyiciler ve Ag§ Gegitlerinin sokiilmesi, temel olarak montaj
asamalarinin tersine uygulanmasiyla gercgeklestirilir (b6lim 4.1 ve 4.3.).

42 M9500E TR 2022-03 N2



m

martn
9 Parcalara Ayirma / Geri Donusturme / Bertaraf

1. N2® Sistemini, mimkin oldugunca malzeme gruplarina gore sokin.

2. Resmi kurumlarla (bertaraf merkezleri, yetkili merciler) iletisime gecin ve
uygun imha veya geri donasum olanaklari hakkinda bilgi alin.

3. Farkli malzemeleri geri donustarin.

Yalnizca makul sekilde geri donusturilemeyen malzemeler bertaraf edilebilir.
Bertaraf, profesyonel bir sekilde yapilmalidir.

Geri donugum surecine girebilecek malzeme gruplari sunlari igerir:

* Celik sac

* Celik profiller

» Plastikler

« Kauguk

* Demir olmayan metaller

» Elektrik kablolari

» Elektrik parcalar (bakir igerikli)

* Yaglayicilar
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10Product Conformity

mélrmi |

EU Declaration of Conformity (DoC)

We

Company name: Martin Engineering GmbH
Postal address: In der Rehbach 14
Postcode: D65396

City: Walluf

Telephone number:  +4961239782-0

E-Mail address: info@martin-eng.de

declare that the DoC is issued under our sole responsibility and belongs to the following product:
Apparatus model/Product: ~ N2%® Gateway

Type: EGCO06XX05XX201

Batch:

Serial number:

Object of the declaration

N2® Gateway

The object of the declaration described above is in conformity with the relevant Union harmonisation legislation:
Radio Equipment Directive 2014/53/EU EMC Directive 2014/30/EU

RoHS Directive 2011/65/EU Low Voltage Directive (LVD) 2014/35/EU

The following harmonised standards and technical specifications have been applied:

Title, Date of standard/specification:

EN 61000-6-4 2007/A1:2011 EN 61000-4-4 E3.0 2012-04
EN 61000-3-2 2014 EN 61000-4-5 E3.1 2017-08
EN 61000-3-3 2013+A1: 2019 EN 61000-4-6 E4.0 2013-10
EN 61000-6-2 2005/AC:2005 EN 61000-4-8 E2.0 2009-09
EN 61000-4-2 E2.0 2008-12 EN 61000-4-11 E2.1 2017-05
EN 61000-4-3 E3.2 2010-04 EN 61010-1 2010/A1:2019
Notified body (where applicable): 4 digit notified body number:
N/A N/A

Additional information:

Signed for and on behalf of:
Walluf, Germany. 2021-12-23 Robert Whetstone, VP EMEAI Region
Place of issue Date of issue Name, function, signature

JAEH =

MARTIN ENGINEERING GMEH
In der Rehbach 14 = 65396 Walluf, Deutschland = Tel. +49 (0)6123 97820 = Fax +49 (0)6123 75533 = info@martin-eng de  www.martin-eng de
IS0 9001 zertifiziert m Handelsregister: HRB 17619 Amisgericht Wiesbaden
Geschaftsfilhrer: Robert Nogaj, Robert Whetstone m Ust Id Nr: DE 113863500
Nassauische Sparkasse s BLZ: 510 500 15, Kto: 472 016 334 = IBAN: DE97 5105 0015 0472 0163 34, SWIFT BIC: NASS DE 55 XXX
Commerzbank AG = BLZ: 510 800 60, Kto: 119 069 600 = IBAN: DE31 5108 D060 0119 0696 00, SWIFT BIC: DRES DE FF 510
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EU Declaration of Conformity (DoC)

We

Company name: Martin Engineering GmbH
Postal address: In der Rehbach 14
Postcode: D65396

City: Walluf

Telephone number:  +4961239782-0

E-Mail address: info@martin-eng.de

declare that the DoC is issued under our sole responsibility and belongs to the following product:
Apparatus model/Product: ~ N2® Position Indicator HD

Type: EC1SOCH15XX05211

Batch:

Serial number:

Object of the declaration

N2® Position Indicator HD

The object of the declaration described above is in conformity with the relevant Union harmonisation legislation:
Radio Equipment Directive 2014/53/EU EMLC Directive 2014,/30/EU

RoHS Directive 2011/65/EU

The following harmonised standards and technical specifications have been applied:

Title, Date of standard/specification:

EN 61000-6-4 2007/A1:2011 EN 61000-4-4 E3.0 2012-04
EN 61000-3-2 2014 EN 61000-4-5 E3.1 2017-08
EN 61000-3-3 2013+A1: 2019 EN 61000-4-6 E4.0 2013-10
EN 61000-6-2 2005/AC:2005 EN 61000-4-8 E2.0 2009-09
EN 61000-4-2 E2.0 2008-12 EN 61000-4-11 E2.1 2017-05
EN 61000-4-3 E3.2 2010-04 EN 61010-1 2010/A1:2019
Notified body (where applicable): 4 digit notified body number:
N/A N/A

Additional information:

Signed for and on behalf of:
Walluf, Germany. 2021-12-23 Robert Whetstone, VP EMEAI Region

Place of issue Date of issue Name, function, signature

JTH

MARTIN ENGINEERING GMBH
In der Rehbach 14 » 65396 Walluf, Deutschland = Tel. +49 (0)6123 97820 » Fax +49 (0)6123 75533 w info@martin-eng.de = www.martin-eng.de
IS0 9001 zertifiziert w Handelsregister: HRB 17619 Amisgericht Wiesbaden
Geschaftsfilhrer: Robert Nogaj, Robert Whetstone w Ust Id Nr: DE 113863500
Nassauische Sparkasse = BLZ: 510 500 15, Kto: 472 016 334 = IBAN: DES7 5105 0015 0472 0163 34, SWIFT BIC: NASS DE 55 XXX
Commerzbank AG = BLZ: 510 800 60, Kto: 119 069 600 = IBAN: DE31 5108 0060 0119 0696 00, SWIFT BIC: DRES DE FF 510
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EU Declaration of Conformity (DoC)

We

Company name: Martin Engineering GmbH
Postal address: In der Rehbach 14
Postcode: D65396

City: Walluf

Telephone number:  +4961239782-0

E-Mail address: info@martin-eng.de

declare that the DoC is issued under our sole responsibility and belongs to the following product:
Apparatus model/Product: ~ N2® Position Indicator XHD

Type: EC1SQCE15XX05211

Batch:

Serial number:

Object of the declaration

N2# Position Indicator XHD Type 1

The object of the declaration described above is in conformity with the relevant Union harmonisation legislation:
Radio Equipment Directive 2014/53/EU EMC Directive 2014/30/EU

RoHS Directive 2011/65/EU

The following harmonised standards and technical specifications have been applied:

Title, Date of standard/specification:

EN 61000-6-4 2007/A1:2011 EN 61000-4-4 E3.0 2012-04
EN 61000-3-2 2014 EN 61000-4-5 E3.1 2017-08
EN 61000-3-3 2013+A1: 2019 EN 61000-4-6 E4.0 2013-10
EN 61000-6-2 2005/AC:2005 EN 61000-4-8 E2.0 2009-09
EN 61000-4-2 E2.0 2008-12 EN 61000-4-11 E2.1 2017-05
EN 61000-4-3 E3.2 2010-04 EN 61010-1 2010/A1:2019
Notified body (where applicable): 4 digit notified body number:
N/A N/A

Additional information:

Signed for and on behalf of:
Walluf, Germany. 2021-12-23 Robert Whetstone, VP EMEAI Region

Place of issue Date of issue Name, function, signhature

JAH =

MARTIN ENGINEERING GMBH
In der Rehbach 14 = 65396 Walluf, Deutschiand = Tel. +49 (0)6123 97820 = Fax +49 (0)6123 75533 » info@martin-eng.de m www.martin-eng.de
IS0 9001 zertiniziert m Handelsregister: HRB 17619 Amtsgericht Wiesbaden
Geschafisfiihrer: Robert Nogaj, Robert Whetslone m Ust Id Nr- DE 113863500
Nassauische Sparkasse m BLZ: 510 500 15, Kto: 472 016 334 = IBAN: DE97 5105 0015 0472 0163 34, SWIFT BIC: NASS DE 55 XXX
Commerzbank AG = BLZ: 510 800 60, Kto: 119 069 600 = IBAN: DE31 5108 D060 0119 0636 00, SWIFT BIC: DRES DE FF 510
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EU Declaration of Conformity (DoC)

We

Company name: Martin Engineering GmbH
Postal address: In der Rehbach 14
Postcode: D65396

City: Walluf

Telephone number:  +4561239782-0

E-Mail address: info@martin-eng.de

declare that the DoC is issued under our sole responsibility and belongs to the following product:
Apparatus model/Product: = N2® Position Indicator XHD

Type: EC1SQCE35XX05211

Batch:

Serial number:

Object of the declaration

N2® Position Indicator XHD Type 3

The object of the declaration described above is in conformity with the relevant Union harmonisation legislation:
Radio Equipment Directive 2014/53/EU EMC Directive 2014/30/EU

RoHS Directive 2011/65/EU

The following harmonised standards and technical specifications have been applied:

Title, Date of standard/specification:

EN 61000-6-4 2007/A1:2011 EN 61000-4-4 E3.0 2012-04
EN 61000-3-2 2014 EN 61000-4-5 E3.1 2017-08
EN 61000-3-3 2013+A1: 2019 EN 61000-4-6 E4.0 2013-10
EN 61000-6-2 2005/AC:2005 EN 61000-4-8 E2.0 2009-09
EN 61000-4-2 E2.0 2008-12 EN 61000-4-11 E2.1 2017-05
EN 61000-4-3 E3.2 2010-04 EN 61010-1 2010/A1:2019
Notified body (where applicable): 4 digit notified body number:
N/A N/A

Additional information:

Signed for and on behalf of:
Walluf, Germany. 2021-12-23 Robert Whetstone, VP EMEAI Region

Place of issue Date of issue Name, function, signature

=

MARTIN ENGINEERING GMBH
In der Rehbach 14 m 65396 Walluf, Deutschland = Tel. +43 (0)6123 97820 = Fax +49 (0)6123 75533 = info@martin-eng de = www.martin-eng de
ISO 9001 zerfifiziert m Handelsregister: HRB 17619 Amtsgericht Wiesbaden
Geschaftsfuhrer: Robert Nogaj, Robert Whetstone m Ust Id Nr: DE 113863500
Nassauische Sparkasse m BLZ: 510 500 15, Kto: 472 016 334 w IBAN: DES7 5105 0015 0472 0163 34, SWIFT BIC: NASS DE 55 XXX
Commerzbank AG = BLZ: 510 800 60, Kto: 119 069 600 m IBAN: DE31 5106 0060 0119 0696 00, SWIFT BIC: DRES DE FF 510
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Martin Engineering GmbH

In der Rehbach 14, 65396 Walluf, Germany

Tel. +49 (0)6123 97820; Fax +49 (0)6123 75533
info@martin-eng.de; www.martin-eng.de

Great Britain

Martin Engineering Ltd.

8, Experian Way, NG2 Business Park,

Nottingham NG2 1EP, Nottinghamshire, Great Britain
Tel +44 115 946 4746;

info@martin-eng.co.uk; www.martin-eng.co.uk

France

Martin Engineering SARL

50 Avenue d‘Alsace, 68025 Colmar Cedex, France
Tel +33 389 20 63204; Fax +33 389 20 4379
info@martin-eng.fr; www.martin-eng.fr

Russia

00O Martin Engineering
Municipal district Tagansky, Bolshaya Kalitnikovskaya str, 42,
office 508

109029 Moscow, Russia

Tel +7 495 181 33 43; Fax +7 499 720 62 12
info@martin-eng.ru; www.martin-eng.ru

Spain

Martin Engineering Spain

c/Balmes 297 1er 2a, 08006 Barcelona, Spain
Tel. +34 (0)876 245114; Fax +34 (0)966 719371
info@martin-eng.es; www.martin-eng.es

Turkey

Martin Engineering Tirkiye

imes Sanayi Sitesi, B Blok 205 Sokak No.6
34775 Umraniye Istanbul, Turkey

Tel +90 216 499 34 91; Fax +90 216 499 34 90
info@martin-eng.com.tr; www.martin-eng.com.tr

Italy

Martin Engineering ltaly Srl

Via Buonarroti, 43/A, 20064 Gorgonzola (M), Italy
Tel +39 295 3838 51; Fax +39 295 3838 15
info@martin-eng.it; www.martin-eng.it
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